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DESCRIZIONE

In collaborazionecon il centro IAT di SchneiderAutomation sviluppo algoritmi di motion
control per schedaCSY®84/85di controllo assibrushlesscon standard Secose

rete digitale a fibra ottica.

¥ Pacchettosoftware PROFILDI CAMMA: sviluppo algoritmi di calcolo automatico dei
profili di cammamaster/slave.

¥ Pacchettosoftware FOTOCENTAT URA:sviluppo algoritmi per la soluzionedel
problema Otagliosu taccaOad alta velocit”.

¥ Pacchettosoftware INTERPOLAZION&iluppo algoritmi di interpolazione multi asse
di tipo lineare, polinomiale, circolare, spline e modulazione automatica della velocit™
degli assiinterpolati;

¥ Interfacciagrafica TjE:software per la visualizzazione/debug/eazionedi traiettorie
interpolate da/per le schedeCSY84/85.
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CONCLUSIONI

¥ |l software realizzatoda Labelper le schedeCSY84/85ha consentito:
- Gestionealgoritmi di centratura film.
- Creazioneprofili di camma con interpolazionein velocit™ (non soloin
posizione)
- Gestioneinterpolazione assi.

- Nuovi strumenti di debug.







