- ML ELETTRONICA INDUSTRIALE
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— o ¢ Parcheggi Automatizzati Robotizzati
DESCRIZIONE
¥ PLCCMZCTX618 composto da:
- CPU331;

- 1 schedaDS 3232 per la connessioneseriale;
- 1 schedaCMV 312 per la gestione di 3 uscite analogiche;
- 7 schedePIODper la gestione degli I/0.
¥ Schedeencoderassolutiper la rilevazionedella posizionereale degli assidi lavoro,
quali rotazione piattaforma di entrata, traslazionerobot, sollevamentorobot.
¥ Pacheggio a funzionamento elettro-idraulico con funzioni robotizzate.
¥ Risparmioe ottimizzazione dello spaziooccupato con superamentodi vincoli
planimetrici e architetturali.
¥ \elocit™ nelle operazionidi parcheggio e prelievo con l'inibizione dell'accessoalle
persone.
¥ Massimagaranziacontro furti e danni ai veicolied alle persone.
¥ Possibilit"di analizzae in forma precisae dettagliata gli stati temporali di
funzionamento dell'impianto.
¥ Manutenzione programmata dell'impianto: rilevazioneautomatica per ogni
dispositivodel reale OdfaticamentoO.
¥ Prospetti con I'elenco delle manutenzioni da effettuare urgentemente.
¥ Rilevazioneanomalia nel funzionamento o nell'utilizzo del parcheggio
(intrusione o vandalismo)con eventuale segnalazioneal sistemacentrale.
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